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P1. Vertical triangle with 360° piruette 1 (UU)

MH startar vertikalt fran landningscirkeln, stiger 2m och hovrar i minst 2 sek. MH backar bakat och
stannar 6ver flagga 1(2) och hovrar i minst 2 sek. MH stiger 5m och framat i en 45° vinkel och stannar
over landningscirkeln och hovrar i minst 2 sek. (*Ias note). MH sjunker framat i en 45° till flagga 2(1)
och hovrar i minst 2 sek. MH backar till landningscirkeln och hovrar i minst 2 sek. MH sjunker vertikalt
och landar i landningscirkeln.

*Krav for F3C-klassens piloter: MH utfor en 360° piruett i toppen av triangel och sen hovrar i minst 2
sek. (FAl mandver 1996)

P2. Vertical rectangle (UU)

MH startar vertikalt fran landningscirkeln, stiger 2m och hovrar i minst 2 sek. MH backar bakat och
stannar over flagga 1(2) och hovrar i minst 2 sek. MH stiger 5m och samtidigt utfér en 360° stigande
piruett i valfri riktning och hovrar i minst 2 sek 6ver flagga 1(2). MH hovrar framat till flagga 2(1) och
hovrar i minst 2 sek. MH sjunker 2.5m och hovrar éver flagga 2(1) i minst 2 sek. MH utfér en 360°
piruett i valfri riktning och darefter hovrar i minst 2 sek over flagga 2(1). MH sjunker 2.5m och stannar,
hovrar i minst 2 sek. MH backar till landningscirkeln och hovrar i minst 2 sek. MH sjunker vertikalt och
landar i landningscirkeln.

P3. Loop (UU)

MH flyger planflykt i minst 10m och utfér en looping som ar centrerad 6ver mittlinjen. MH avslutar
loopingen med planflykt pa minst 10m

P4. Stall turn 540° (DU)
MH flyger planflykt i minst 10m och drar upp i vertikal stigning efter att ha passerat centrumlinjen. Nar

MH stannat utférs en 540° piruett sa att nosen pekar nedat. Efter nedstigningen atergar MH till
samma hojd och motsatt kurs som i borjan av mandvern foljt av planflykt i minst 10m.

P5. Roll (DD)

MH flyger planflykt rakt i minst 10m och utfér en roll som ar centrerad 6ver centrumlinjen. MH flyger
sen planflykt i minst 10m.

P6. Stall with pullback recovery (UU)
MH flyger planflykt rakt i minst 10m och gar upp i en vertikal stigning efter passage av centrumlinjen.

N&r MH stannat utfors en bakat aterhamtning och passerar centrumlinjen foljt av att nosen pekar
nedat och samtidigt stannar. MH sjunker och drar sig ur och flyger planflykt i minst 10m.
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Fly-by. Géller ej FAI-F3C-klassade piloter

P7.

Autorotation (UU)

MH &r pa minst 15m héjd. Manovern borjar ndr MH har 45° landningsvinkeln ner mot landningscirkeln.
MH ga over till autorotationstillstand. MH sjunker med en 45° vinkel ner mot landningscirkeln, och
vinkeln skall vara konstant innan landning. MH utfor en “Flare” och landar mitt i cirkeln.

*Krav for F3C-klassens piloter nedan.

*Autorotation 180° (DU)

MH) flyger rakt och plant i minst 10 m pa en lagsta hojd av 20 m. Nar MH korsar centrumlinjen maste
MH vara i autorotationstillstand, motorn maste vara avstangd (eller pa tomgang) vid denna punkt och
MH maste vara pa vag nedat. 180° sviangen maste borja vid denna punkt och sving- och nedatgaende
hastighet maste vara konstant fran denna punkt till en punkt strax fore flare éver landningscirkeln. MH
flygbana maste se ut som en halvcirkel sett ovanifran, med boérjan i det vertikala planet och slut vid en
linje dragen fran centrumlinjen. MH flygbana far aldrig vara parallell med marken eller dommarlinjen.

Forkortningar

MH Radiostyrd modellhelikopter
Flare Uppbromsning av MH under autorotation
For ovriga forkortningar Ref: Class F3C, Annex 5E — Judges Guide i

SC4 Vol F3 Helicopters 24. (Effective 1st January 2024)
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